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GR 638)(55, 130 W Nﬁw UL GR 63Sx55’ 130 W advanced motion solutions
from Dunbier

Versions of GR 635x55 / Ausfihrungen GR 63Sx55 Page | Seite Dimensions in mm /[ Mal3zeichnung in mm
With gearbox | Als Getriebemotor 47
With brake / Als Bremsmotor 80
: : : 1250 .
With controller / Mit Regelelektronik 86 5 Ton] 90
With tacho generator |/ Mit Tachogenerator 82 90° Lu 2u ef 950
With magnetic pulse generator / Mit magnetischem Impulsgeber 83 90°
With incremental encoder / Mit Inkrementalgeber 84 45 .
Standard / Standard On request [ auf Anfrage 05 E 8 90°
) g )
e General information about the characteristics of our e Allgemeine Informationen Uber die Eigenschaften unserer \\‘ / @1 Iil \; ;,/
commutated motors, see page 8 Kollektormotoren siehe S. 8 \ v
e Use of stronger magnets e \erwendung starkerer Magnete Lead/Litze UL Style
e Black housing for better heat dissipation o Schwarzes Motorgehause fiir verbesserte Warmeabfuhr 025 L5i9 ?46 TRAV% , 2515 05 am
e Special and high voltage windings available on request e Sonder und Hochspannungswicklungen auf Anfrage erhaltlich gl 030w | 102 TA] U> 24V AWG 18 - vd 8360 7] 02 [8]
e On request different shaft lengths and diameters or shaft on e Auf Anfrage verschiedene Wellenlangen und -durchmesser bzw. 4xM4 036:01 7T 02 (A i / BK 4x4.655 0400, 7T 02 18]
both sides are available as per our program beidseitige Wellen gemaf’ unserem Programm lieferbar 4xM5 34001 | 23 7on 04801
e Protection class IP 50, higher class available on request e Schutzart IP 50, auf Anfrage auch hoher W 9 : +
o Motor shaft with ball bearing o Die Motorwelle ist kugelgelagert = #1 02 [4] .
Depth/Tiefe 7mm 300 ] RD
Shaft [ Welle
front / vorne back [ hinten
8 x 25 mm
5x 20 mm
F 150N 8 x 55 mm -
axial = max.
’adm“ — max. 150N 8 x 55 mm 8 x 55 mm
5x 11 mm -
. . . .. In accordance with EN 60034
Characteristic diagram [/ Belastungskennlinien el e sEretdet red N Gaes
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_ GR 63Sx55, 24V GR 63Sx55, 40V
Data / Technische Daten GR 63Sx55
Rated voltage/
Nennspannung vDC 24 40 60
continuous rated speed rpm*) 3500 3750 3550 |
. 35 7000 20°
Continuous rated torque/ * ——t
Nenndrehmoment Nem™) 32 32 34 30 6000 === A =100k
Continuous current/ 1
Nennstrom A¥) 5.8 3.7 25 25 100\ 5000 'y )
Starting torque/ o | = T~ J=f(M) -
Anlaufmoment Nem*¥) 340 360 370 0480 E4000 ~ { R
Starting current/ = [T adl
Anlaufstrom A*¥) 53.3 36.2 23.1 - 15 350 23000 / ~ K]
No load speed/ =10 ?40 “22000 =<
Leerlaufdrehzahl rom**) 3700 3900 3725 IAEME S~
No load current/ g 5|30 1000 P o
Leerlaufstrom A*¥) 0.56 0.4 0.2 g |2 |z A - q
P : S0 =0 = 0 T
Rotor inertial 2 40 0 40 80 120 160 200 240 280 f‘iﬂ 360 400
Tragheitsmoment gcm 750 750 750 GR 635 .y Nem
Weight of motor/ X55,
Motorgewicht g 1700 1700 1700

*) A9, = 100 K; **) 9, = 20°C
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